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Unidrive SPM

Azionamenti CA ad alta potenza
con la connettivita Unidrive

e la flessibilita delle soluzioni
modulari

Da 45 a 1900 kW (da 60 a 2900 HP)
200V / 400V / 575V / 690V
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Unidrive SPM - Flessibilita di scelta tra un'ampia gamma di potenze da 45 a 1900 kW

Qualunque siano le priorita esecutive dei progettisti
di sistemi, la flessibilita della gamma SPM consente
loro di scegliere la soluzione ottimale.

Vantaggi degli Unidrive SPM

Requisito di Soluzione
progettazione

Minimizzazione del costo totale
dei materiali

Ottimizzazione del costo
iniziale

Selezionare la configurazione
con il minimo di
interconnessioni

Massima semplicita di
installazione

Selezionare la configurazione
pil idonea per la
standardizzazione del luogo di
installazione

Ottimizzare il magazzino
ricambi

Selezionare la configurazione a
pit impulsi con ingresso attivo
o con DC Bus comune

Ottimizzazione dei costi
energetici

Realizzazione di sistemi personalizzati ad alta
potenza con moduli di serie di comprovata
affidabilita e brevi tempi di consegna. | compatti
ed innovativi moduli IP20 sono assolutamente
facili da utilizzare e installare.

Potenza piti pulita grazie alla drastica riduzione delle armoniche in ingresso
con i raddrizzatori da 12, 18 o 24 impulsi o completa eliminazione delle
armoniche con la configurazione ad ingresso attivo.

Controllo dei carichi dinamici con il modulo di frenatura incorporato o
controllo completo dell'energia rigenerativa con ingresso attivo.

Riduzione dei costi di esercizio grazie al ricircolo di energia tra la funzione di
frenatura e i drive di motorizzazione in un sistema con bus DC comune e
reintegro allalimentazione di rete dellenergia in eccesso con input attivo.
Modalita di controllo del flusso rotorico (RFC) ad alte prestazioni per i
motori con impostazioni semplici e senza retroazione di velocita/posizione.

La familiarizzazione e ' integrazione sono

semplificate dalla modalita di controllo standard
per tutta la gamma dei prodotti Unidrive SP.

6

La gamma SPM complementa le esistenti gamme
Unidrive, descritte in una brochure a parte.

SP montati a pannello - da 0,75 a 132 kW
Moduli completi da integrare nei propri armadi
e quadri elettrici.

SP in quadro - da 90 a 675 kW

Drive pre-ingenierizzati ad installazione
autonoma per soluzioni standard.

(Richiedere la brochure: Unidrive SP 0175-0339)

Questa brochure consentira di scegliere la

configurazione ottimale per i propri requisiti

applicativi.

La gamma SPM & costituita dai seguenti prodotti:

® SPMA - AC in AC out drive (Drive con ingressi e uscite in CA).

® SPMD - DC in AC out drive (Drive con ingresso in CC e
uscita in CA)

® SPMC - Controlled rectifier (Raddrizzatore controllato)

® SPMU - Un-controlled rectifier (Raddrizzatore non
controllato)

SPMA
-
SPMD
-
SPMC o
q SPMU
; [ —
!

Moduli flessibili e compatti consentono di
realizzare tutte le piu comuni
configurazioni di sistema:

Requisiti di sistema Configurazione

Motori ad alta potenza Drive in parallelo

Minimizzazione delle
armoniche

Raddrizzatore a pit impulsi
(12, 18, 24 ecc.)

Eliminazione delle armoniche  Ingresso attivo

Controllo motori a quattro
quadranti

Configurazione in modo
rigenerazione

Trasferimento dell'energia
di frenatura ai drive di
motorizzazione

Drive connessi
in DC Bus comune
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| vantaggi esclusivi degli Unidrive SPM

Progettazione elettrica

Le unita che compongono la gamma SPM possono essere utilizzate per
realizzare la maggior parte delle tipologie di sistemi. La separazione del
circuito di potenza in stadi raddrizzatore e drive, consente di realizzare
eleganti e compatte configurazioni a ingresso attivo. Per esempio,
questo sistema a quattro quadranti da 550 kW per banchi prova &
composto da 6 moduli drive uguali inseriti in un armadio di 2,4 m.

Progettazione meccanica

Nellesempio illustrato di un'applicazione per il settore della generazione
elettrica, vi era la necessita di trovare un drive da 132 kW da inserire in
un armadio di controllo motori a standard industriali, che consentisse di
aumentare l'affidabilita e di ottimizzare le caratteristiche di efficienza e
rendimento della generazione di energia. L'Unidrive SPMA si &
dimostrato in questo caso la soluzione ideale.

Flessibilita di installazione

Tutti i moduli SPM sono equipaggiati con un dissipatore con grado di
protezione IP54 con possibilita di montaggio a retroquadro. Questa
configurazione di montaggio consente di prevedere l'unita principale di
raffreddamento al di fuori del quadro di protezione delle
apparecchiature elettroniche, semplificando il design e riducendo le
sollecitazioni termiche sul resto del sistema di controllo.

L'esecuzione modulare del circuito di potenza consente di realizzare i
sistemi di azionamento in quadri non standard. Per esempio, & possibile
realizzare un sistema di azionamento di potenza compresa tra 45 e
1900 kW, in un quadro di altezza non superiore ad | metro. Questo ¢
ottenibile montando fianco a fianco i convertitori, i raddrizzatori e le
induttanze. Una soluzione di grande interesse per gru e sistemi di
sollevamento, convogliatori per applicazioni minerarie e tutte le
configurazioni di macchine compatte.

Manutenzione

I drive SPMD rappresentato in questa figura
€ in grado di controllare 350 A (tipicamente
un motore ad induzione da 200 kW),
restando tuttavia estremamente
maneggevole.

La figura ne illustra linstallazione in un
armadio con larghezza di 400 mm.

Tutti i sistemi progettati con Unidrive SPM
sono realizzati con moduli drive compatti,
prodotti in serie. Cio significa che, in caso di
danni al sistema, si potra prontamente
rimetterlo in servizio semplicemente
sostituendo il modulo danneggiato con uno
costruito e collaudato in fabbrica. Si evita in tal
modo la preoccupante prospettiva di dover
riparare i circuiti di potenza sino al livello dei
singoli semiconduttori.

www.controltechniques.com



Ottimizzazione del magazzino ricambi

Lo schema di seguito riportato illustra le possibilita di standardizzazione per un singolo e
compatto modulo. E basato su di un progetto effettivamente realizzato per il settore
marino che comprendeva un'ampia gamma di applicazioni e di motorizzazioni, ognuna
delle quali implementate da varie combinazioni del modulo SPMA1402.

Oltre ad avere minime le scorte di parti di ricambio, questo tipo di approccio standardizza
l'esecuzione costruttiva del sistema, consentendo di utilizzare molti armadi di identico tipo.

EFMATANZ | SPWATAIE | EPWS1402 SPRATAD | SPMATI0D | SFTAARL0T SFMATAOT SPMATENT

:‘+
SM-LO = R & _ﬁ

Sy =" T ]

- M- . Sk _ SW-App _ SM-App

www.controltechniques.com 4
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Configurazioni base

Gli esempi sotto riportati evidenziano la versatilita degli Unidrive SPM nella realizzazione di una vasta gamma di azionamenti CA ad

alta potenza.

Drive singoli Drive in parallelo

A m

Il el Bl
= e e

AL oul AL pul
La soluzione con drive SPMA consentira di ridurre i costi, mentre Per le correnti piu elevate, si possono realizzare configurazioni in parallelo
quella con drive SPMD permettera una migliore standardizzazione di drive SPMA o SPMD. Utilizzando gli SPMA si avranno tempi di
del luogo di installazione. Il modulo di controllo master del drive pud installazione piti rapidi con meno interconnessioni, mentre con gli SPMD si
essere sostituito da un modulo slave, montando remotamente il ridurranno i costi. Un altro fattore di rilievo potra consistere nella
master, in funzione dei requisiti applicativi. standardizzazione del luogo di installazione.
Ingresso attivo e Corrente in ingresso Bus DC comune
rigenerazione raddrizzatore a 12 impulsi
AL in
A in ' A .:’.EE.
Ackwe Input i -[
_mIrrl_ . A in
B i gt
DC Link

&.J
:

A0 ot

L"‘Jit.- . i::

A aut

P , | drive delle famiglie Unidrive SP e Commander SK
ossono essere configurati

Con moduli standard di motorizzazione raddrizzatori a pitt impulsi (12, 18, possono essere collegati ad un sis.tema a bUS DC

o rigenerazione si possono configurare 24 ecc.), per minimizzare le comune, in modo da consentire il flusso bidirezionale tra
ingressi attivi per l'eliminazione delle armoniche in ingresso e meglio i drive dellenergia fornita da un ingresso raddrizzatore
armoniche e la rigenerazione conformarsi ai requisiti normativi controllato (SPMC), un ingresso attivo (SPMA o SPMD)
dell'energia eccedente. dei locali enti di fornitura. O una esistente sorgente in c.c.

www.controltechniques.com
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Gamma di drive

Modello SPMA SPMD
'-g % Motorizzazione Ingresso e uscita in CA Ingresso in CC e uscita in CA
E 'g Rigenerazione Ingresso e uscita in CA con Soft-start sul Ingresso in CA e uscita in CC
3 collegamento DC
Alimentazione . Da A Da A
Servizio
8 \Y A W) (HP) (A) (W) (HP) (A) (kW) (HP) (A) (kW) (HP)
§ 200 Normale - - - - - - 192 55 3333 950
= Gravoso - - - - - - 156 45 2761 750
E 230 Normale - - - - - - 192 75 3333 1450
£ Gravoso - - - - - - 156 60 2761 1200
Eﬁ o Normale 205 [10 2247 1250 205 10 3333 1900
8 Gravoso 180 90 2000 1100 180 90 2761 1500
E’ o Normale 205 150 2247 1950 205 150 3333 2900
o Gravoso 180 50 2000 1750 180 150 276l 2400
g m Normale 125 125 1371 1500 125 125 1828 2000
2 Gravoso 100 100 1190 1300 100 100 1600 1750
S o Normale 125 10 1371 125 10 1828 1800
Gravoso 100 90 1190 100 90 1600 1550
Master

Incluso modulo di controllo SM in
configurazione master, pronto

all'installazione

SPMAIx0x-M SPMAIx2x-M SPMD Ix0x-M SPMD Ix2x-M

Con transistor di frenatura Senza transistor di frenatura Con transistor di frenatura Senza transistor di frenatura

Slave

Incluso modulo di controllo SM in
configurazione slave, pronto
all'installazione

SPMAIx0x-S SPMAIx2x-S SPMD |x0x-S SPMD Ix2x-S

Con transistor di frenatura Senza transistor di frenatura Con transistor di frenatura Senza transistor di frenatura

oc” ocin”
> >

It “

Solo potenza

Non & incluso alcun modulo di
controllo SM, per flessibilita di

= .| - |

magazzino

SPMA | x0x SPMA | x2x SPMD | x0x SPMD | x2x

Con transistor di frenatura Senza transistor di frenatura Con transistor di frenatura Senza transistor di frenatura



Moduli di controllo drive

Modello

Disponibile separatamente per:

|, Stock ridotto

2. Installazione remota del Master grazie alla

flessibilita dell'interfaccia Utente.

Modulo di controllo SM Master

Gamma di raddrizzatori

Valori
nominali equivalenti
drive

Aliment.
Modello
(\Y)

200
230
400
460
575
690

SPMU

SPMC e
SPMU

Tensione, corrente
e gamma di potenze

Soft-start
controllato

del collegamento DC per il
sistema di azionamento

Alimentazione non
controllata

del collegamento DC per le
situazioni in cui non risulta
pratico utilizzare un
raddrizzatore controllato

Deve essere previsto un
circuito di precarica Soft-start
separato per il
collegamento DC

@A)

192
192
205
205
125
125

Singolo raddrizzatore

ingresso CA / uscita CC

(HP)

1450

2900
2000

Da A
(I x SPMCI) (10 x SPMCI)
kw) HP) A) (kW)
55 3333 950
75 3333
10 3333 1900
150 3333
125 1828
10 1828 1550

o |
DC out
At
SPMC Ix0x
‘--m(“;“" A
ACin
>
DC out
=l
SPMU Ix0x

@A)

384
384
410
410
250
250

.;’.@a CONTROL
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Modulo di controllo SM Slave

Doppio raddrizzatore
2 x ingresso CA / uscita CC

Da A
(I x SPMC2) (10 x SPMC2)
(kW) (HP) (A) (kW) (HP)
10 3333 950
150 3333 1450
220 3333 1900
300 3333 2900
250 1828 2000
250 1828 1800

SPMU2x0x
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SPMA Installazione piu semplice - minimo numero di interconnessioni

Fig 1 - SPMA X |

L]

400V

575V / 690V

Fig 2 - SPMA X 2

Finlior

Servizio normale

OTLxlx

Fig 3 - SPMAdax3ax |0

klasior

AL alln

Servizio gravoso

Codice di ordinazione dei singoli componenti

Corr(fnte Potenza tipica in uscita al Corr(?nte Potenza tipica in uscita al Codice di ordinazione iicduli
massima massima 7 .
A ) motore | ) motore .00 drive
continuativa continuativa A .

di primo livello Drive 5
®) @ 400V @ 460V ®) @ 400V @ 460V ﬁ
(kW) (HP) (kW) (HP) p3
205 110 150 180 90 150 I SPMAI401-M I x SPMAI401 |
236 132 200 210 1o 150 I SPMA1402-M I x SPMA1402 |
390 225 300 342 185 300 2 SPMAI1401-2S 2 x SPMAI401 |
449 250 400 400 225 350 2 SPMAI1402-2S 2 x SPMA1402 |
585 315 500 514 280 450 3 SPMAI1401-3S 3 x SPMAI401 |
674 355 550 600 315 500 3 SPMA1402-3S 3 x SPMA1402 |
780 400 650 685 355 600 3 SPMAI1401-4S 4 x SPMAI401 |
899 500 750 800 400 700 3 SPMAI1402-4S 4 x SPMA1402 |
976 550 850 857 450 750 3 SPMAI1401-5S 5x SPMAI1401 |
1123 600 950 1000 550 850 3 SPMAI1402-5S 5 x SPMA1402 |
1171 650 1000 1028 550 900 3 SPMAI1401-6S 6 x SPMAI401 |
1348 750 1150 1200 650 1050 3 SPMAI1402-6S 6 x SPMA1402 |

Per correnti piti elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:
2247 1250 1950 2000 1100 1750 3 SPMA1402-10S 10 x SPMA[402 |

@ 690V @ 575V @ 690V @ 575v
(kW) (HP) (kW) (HP)

125 110 125 100 90 100 I SPMAI601-M | x SPMA1601 |
144 132 150 125 110 125 I SPMAI1602-M I x SPMA1602 |
238 200 250 190 185 200 2 SPMAI1601-2S 2 x SPMAI601 |
274 250 300 238 200 250 2 SPMAI1602-2S 2 x SPMAI1602 |
357 350 350 285 250 300 3 SPMAI1601-3S 3 x SPMAI60 |
411 400 450 357 300 350 3 SPMAI1602-3S 3 x SPMA1602 |
476 450 500 380 350 400 3 SPMAI1601-4S 4 x SPMAI601 |
548 500 600 476 450 500 3 SPMAI1602-4S 4 x SPMA1602 |
595 550 650 476 450 500 3 SPMAI1601-5S 5x SPMAI601 |
685 650 700 595 550 650 3 SPMAI1602-5S 5 x SPMA1602 |
714 700 750 571 550 600 3 SPMAI1601-6S 6 x SPMAI601 |
822 800 900 714 700 750 3 SPMAI1602-6S 6 x SPMA1602 |

Per correnti pit elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:
1371 1350 1500 1190 1150 1300 3 SPMAI1602-10S 10 x SPMA1602 |

Slave

LU BhAWWNON— —

Nel

Induttanze

Uscita

I x OTL41 1
| x OTL412
3 x OTL40!
3 x OTL402
4x OTL401
4 x OTL402
5x OTL401
5x OTL402
6 x OTL401
6 x OTL402

10 x OTL402

I x OTL6!
I x OTL612
3 x OTL60]
3 x OTL602
4 x OTL6O
4 x OTL602
5x OTL60!
5x OTL602
6 x OTL60
6 x OTL602

10 x OTL602



SPMA 12 impulsi - armoniche ridotte

Questo principio puo essere estrapolato per le configurazioni a |8 e 24 impulsi

Fig 4 - SPMAx 2 Fig 5 - SPMA x da 4 a 10 (solo in coppie)

A

Masier

400V

575V / 690V

Rasisr

l ;\l 1A

A
3

b g ._I_H_ Lok

T sfle
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Servizio normale Servizio gravoso
Corr(fnte Potenza tipica in uscita al Corrt?nte Potenza tipica in uscita al Codice di ordinazione Bidedyl
massima massima ¢ a

. . motore X R motore i drive

continuativa continuativa . A q
di primo livello Drive 5
®) @ 400V @ 460V @) @ 400V @ 460V ﬁ
(kW) (HP) (kW) (HP) p3
390 225 300 342 185 300 4 SPMAI401-2T 2 x SPMAI401 |
449 250 400 400 225 350 4 SPMA1402-2T 2 x SPMA1402 |
780 400 650 685 355 600 5 SPMAI401-4T 4 x SPMAI401 |
899 500 750 800 400 700 5 SPMA1402-4T 4 x SPMA1402 |
1171 650 1000 1028 550 900 5 SPMAI401-6T 6 x SPMAI401 |
1348 750 1150 1200 650 1050 5 SPMA1402-6T 6 x SPMA1402 |

Per correnti piti elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:
2247 1250 1950 2000 1100 1750 5 SPMA1402-10T 10 x SPMA1402 |
@ 690V @ 575V @ 690V @ 575V
(kW) (HP) (kW) (HP)

238 200 250 190 185 200 4 SPMAI601-2T 2 x SPMAI60] |
274 250 300 238 200 250 4 SPMA1602-2T 2 x SPMA1602 |
476 450 500 380 350 400 5 SPMAI601-4T 4 x SPMAI60] |
548 500 600 476 450 500 5 SPMA1602-4T 4 x SPMA1602 |
714 700 750 571 550 600 5 SPMAI601-6T 6 x SPMAI60] |
822 800 900 714 700 750 5 SPMA1602-6T 6 x SPMA1602 |

Per correnti piti elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:

1371 1350 1500 1190 1150 1300 5 SPMA1602-10T 10 x SPMA1602 |

U W W — —

Codice di ordinazione dei singoli componenti

Induttanze

Uscita

I x OTL41 |
I x OTL412
4 x OTL401
4 x OTL402
6 x OTL40]1
6 x OTL402

10 x OTL402

I x OTL6I
I x OTL612
4x OTL6OI
4 x OTL602
6 x OTL60
6 x OTL602

10 x OTL602
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SPMD Installazione piu semplice - minimo numero di connessioni

Fig 6 - SPMD x |

10

Fig 7 - SPMD x 2

Fig8 - SPMD dax3ax 10

IMLx s Masior MLalis Ikl aiis EH.:E!

Codice di ordinazione dei singoli componenti

AR PR -
4 4|
Fid g e '
il
EFWD SFKD
OTLzx1x CTLadte - & oTiaihe | & T L=l
Servizio normale Servizio gravoso
i?:: Potenza tipica in Corr. Potenza tipica in Codice di ocul
uscita al motore uscita al motore .2 ordinazione drive
cont. cont. i primo livello Dri 5 o Raddri
@ @400V @dsov . @400V @460V rive % z rizzatore
&w)  (HP) w)  (HP) 2z | @
205 110 150 180 90 150 6 SPMDI1401-1S | x SPMDI40]| I | x SPMC1402
246 132 200 210 110 150 6 SPMD1402-1S | x SPMD 1402 I I x SPMC1402
290 160 250 246 132 200 6 SPMD1403-1S | x SPMD 1403 I | x SPMC1402
3351 185t 300MM 290 160 250 6 SPMD1404-1S | x SPMD 1404 I | x SPMC1402
390 225 300 342 185 300 7 SPMD1401-2S 2 x SPMD 1401 I I 2xSPMCI1402
468 280 400 400 225 300 7 SPMD1402-2S 2 x SPMD 1402 I I 2xSPMCI1402
> 552 315 450 468 280 400 7 SPMD1403-2S 2 x SPMD1403 I I 2xSPMCI1402
8 638 355 500 552 315 450 7 SPMD1404-2S 2 x SPMD 1404 I I 2xSPMCI1402
< 702 400 600 600 315 500 8 SPMD1402-3S 3 x SPMD1402 I 2 3xSPMCI402
828 450 700 702 400 650 8 SPMD1403-3S 3 x SPMD 1403 I 2 3xSPMCI402
957 560 800 828 450 750 8 SPMD1404-3S 3 x SPMD 1404 I 2 3xSPMCI402
1104 630 900 937 550 800 8 SPMD1403-4S 4 x SPMD 1403 I 3 4xSPMCI1402
1276 710 1000 1104 630 900 8 SPMD1404-4S 4 x SPMD 1404 I3 4xSPMCI402
Per correnti piu elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:
3190 1800 2800 2761 1500 2400 8 SPMDI404-10S 10xSPMDI404 | 9 10xSPMCI402
@ 690V @ 575V @ 690V @ 575V
kw)  (HP) W)  (HP)
125 110 125 100 90 100 6 SPMDI1601-1S | x SPMDI601 I | x SPMC1601
144 132 150 125 110 125 6 SPMD1602-1S | x SPMD1602 I I x SPMCI601
168 160 150 144 132 150 6 SPMD1603-1S | x SPMD1603 I | x SPMCI1601
192 185 200 168 160 150 6 SPMD1604-1S | x SPMD1604 I | x SPMC1601
g 238 200 250 190 185 200 7 SPMD1601-2S 2 x SPMD160l I I 2xSPMCI60]1
o 274 250 300 238 200 250 7 SPMD1602-2S 2 x SPMD 1602 I I 2xSPMCI60]!
iV} 320 300 350 274 250 300 7 SPMD1603-2S 2 x SPMD1603 I I 2xSPMCI60!
~ 365 350 400 320 300 350 7 SPMD1604-2S 2 x SPMD 604 I I 2xSPMCI60]1
> 411 400 450 357 350 350 8 SPMD1602-3S 3 x SPMD 1602 I 2 3xSPMCI60I
Ln 480 450 500 411 400 450 8 SPMD1603-3S 3 x SPMD 1603 I 2 3xSPMCIé0I
E 548 500 600 480 450 500 8 SPMD1604-3S 3 x SPMD 604 I 2 3xSPMCI60I
640 630 700 548 500 600 8 SPMD1603-4S 4 x SPMD 1603 I3 4xSPMCI60I
731 700 800 640 630 700 8 SPMD1604-4S 4 x SPMD 604 I3 4xSPMCIé0I

Per correnti pit elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:

1828

1800

Vedere le note a pagina 16

2000

1600 1550 1750 8  SPMD1604-10S

10 x SPMD 1604

9

10 x SPMCI1601

Induttanze

Uscita Ingresso

| x INL40|

| x INL40|

| x INL402

| x INL402

I x OTL411 | x INL4I]
I x OTL412 | x INL41 |
I xOTL413 | x INL4I2
I x OTL414 | xINL412
3xOTL402 3 x INL40I
3xOTL403 3 x INL402
3x OTL404 3 x INL402
4x OTL403 4 x INL402
4x OTL404 4 x INL402
10 x OTL404 10 x INL402
| x INL60 |

| x INL60 |

| x INL602

I x INL602

I x OTL6IT I xINL6II
I x OTL612 | x INL6I |
I x OTL613 | xINL612
I x OTL614 | xINL612
3xOTL602 3 x INL6OI
3xOTL603 3 x INL602
3x OTL604 3 x INL602
4x OTL603 4 x INL602
4 x OTL604 4 x INL602
10 x OTL604 10 x INL602

Kit di innesto e
collegamento

A DD WWWNODNONNN — — — —

o

A D WWWNODNOMNND— — — —

o
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SPMD Riduzione dei costi - efficienza dei costi totali dei moduli

Fig 9 - SPMD x 2

Fig 10 - SPMD x 2

-
=

=

Fig 11 -SPMDx 3,5 7,9

Fig 12 - SPMD x 4, 6, 8, 10

" i [ 4
o <] %
OTLx s | etz : Bl & OTLaie & Ofiudls Tl adla EfLei | & O
Servizio normale Servizio gravoso Codice di ordinazione dei singoli componenti
Corr. Potenza tipica Corr. Potenza tipica Codice di Moduli Induttanze o,
max in uscita max in uscita s ©rdinazione g;&;
cont. almotore cont. al motore iL drive di primo . — . . EE
) @ 220V @ 230V ®) @ 220V @ 230V livello Drive ,2 E Raddrizzatore Uscita Ingresso 5 %c
(W) (HP) W) (HP) = » e
364 110 150 296 90 125 9 SPMDI201-2L 2xSPMDI201 | | | xSPMU2402E] I x OTL41T | x INL41 |
> 471 132 200 364 110 150 9 SPMDI202-2L 2xSPMDI202 | | | xSPMU24028] I x OTL412 | x INL41 |
8 592 160 250 475 50 200 9 SPMDI203-2L 2xSPMDI203 | | | xSPMU24028! I xOTL413 | xINL412
N 665 200 250 551 160 200 9 SPMDI204-2L 2xSPMDI204 | | | xSPMU24028! I x OTL414 | xINL412
Per correnti piu elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 0.
@ 400V @ 460V @ 400V @ 460V
(W) (HP) (W)  (HP)
390 225 300 342 185 300 10 SPMDI401-2L 2xSPMDI401 | | | xSPMC2402 I x OTL41T | xINL41 |
468 280 400 400 225 300 10 SPMDI402-2L 2xSPMDI402 | | | xSPMC2402 I x OTL412 | x INL41 |
552 315 450 468 280 400 10 SPMDI403-2L 2xSPMDI403 | | | xSPMC2402 I xOTL413 | xINL412
666l'" 35007 55001 552 315 450 10 SPMDI404-2L 2xSPMDI404 | | | xSPMC2402 I x OTL414 | xINL412
> 702 400 600 600 315 500 Il SPMDI402-3L 3 xSPMDI402 | 2 [xSPMC2402+ | xSPMCI402 3 x OTL402 | xINL4Il+ 1 xINL40I |
8 828 450 700 702 400 650 Il SPMDI403-3L 3xSPMDI403 | 2 [xSPMC2402+ | xSPMCI402 3 x OTL403 | xINL412+ | xINL402 |
< 1000f" 5500 g5l 828 450 750 |l SPMDI404-3L 3xSPMDI404 | 2 IxSPMC2402+ | xSPMCI402 3 x OTL404 | xINL412+ 1 xINL402 |
1104 630 900 937 550 800 12 SPMDI403-4L 4xSPMDI403 | 3 2xSPMC2402 4x OTL403 2 x INL412
133307 75007 j00fM 1104 630 950 12 SPMDI404-4L 4xSPMDI404 | 3 2xSPMC2402 4x OTL404 2 x INL412
Per correnti pit elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:
333301 [9001'7 290011 2761 1500 2400 12 SPMDI404-10L 10xSPMDI404 | 9 5xSPMC2402 10xOTL404 5 x INL412
@ 690V @575V @ 690V @ 575V
W) (HP) kW) (HP)
238 200 250 190 185 200 10 SPMDI60I-2L 2xSPMDI60I | | | xSPMC260I I x OTL6IT | xINL6I |
> 274 250 300 238 200 250 10 SPMDI602-2L 2xSPMDI602 | | | xSPMC260I I xOTL612 | xINL6I |
o 320 300 350 274 250 300 10 SPMDI603-2L 2xSPMDI603 | | | xSPMC260I I xOTL613 | xINL612
Oy 365 350 400 320 300 350 10 SPMDI604-2L 2xSPMDI604 | | | xSPMC260I I xOTL614 | xINL612
O 41l 400 450 357 350 350 Il SPMDI602-3L 3xSPMDI602 | 2 [xSPMC2601+1xSPMCI601 3 xOTL602 | xINL6IT + 1 xINL6OI |
~~ 480 450 500 411 400 450 Il SPMDI603-3L 3xSPMDI603 | 2 [xSPMC2601+ | xSPMCI601 3 x OTL603 | xINL612+ | x INL602
> 548 500 600 480 450 500 Il SPMDI604-3L 3xSPMDI604 | 2 [xSPMC2601+1xSPMCI60I 3 x OTL604 | xINL6I2+ | xINL602 |
N 640 630 700 548 500 600 12 SPMDI603-4L 4xSPMDI603 | 3 2xSPMC2601 4x OTL603 2 xINL612
E 731 700 800 640 630 700 12 SPMDI604-4L 4xSPMDI604 | 3 2xSPMC260I 4x OTL604 2 x INL612
Per correnti piti elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:
1828 1800 2000 1600 (550 1750 12 SPMDI604-10L 10xSPMDI604 | 9 5xSPMC260I 10xOTL604 5 x INL612

Vedere le note a pagina 16
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SPMD 12 impulsi - armoniche ridotte

Questo principio puo essere estrapolato per le configurazioni a |8 e 24 impulsi

Fig 13 - SPMD x |

Servizio normale

Corr. L
Potenza tipica in
max .
uscita al motore
cont.
@400V @ 460V
@ w e
205 110 150
246 132 200
290 160 250
3501 200t 300t
390 225 300
> 468 280 400
o 552 315 450
O 666" 3501 550t
< 780 450 650
937 500 800
1104 630 900
133301 750M1 I 100"
Per correnti pit elevate, rivolgersi al
33331 900t 2900M
@ 690V @ 575V
(W)  (HP)
125 110 125
144 132 150
168 160 150
> 192 185 200
(=] 238 200 250
S 250 300
— 320 300 350
> 365 350 400
in 476 470 500
~ 548 500 600
n 640 630 700
731 700 800

Servizio gravoso

Fig 14 - SPMD x 2

Fig 15 -SPMD x 4, 6,8, 10

3

I

Codice di ordinazione dei singoli componenti

Corr. L Codice di Moduli
Potenza tipica in oo
max ) | motore .59 ordinazione
cont. uscita a L drive di primo =
" @400V @ 460V livello Drive g % Raddrizzatore
@ ww e ia
180 90 150 I3 SPMDI40I-IT | xSPMDI401 I | x SPMC2402
210 110 150 I3 SPMDI402-1T | xSPMDI1402 I I x SPMC2402
246 132 200 I3 SPMDI403-1T | x SPMDI1403 I | x SPMC2402
290 160 250 I3 SPMDI404-1T | x SPMDI1404 I I x SPMC2402
342 185 300 14 SPMDI401-2T 2 xSPMDI40l I I | x SPMC2402
400 225 300 14 SPMDI1402-2T 2 x SPMD1402 I I 1 x SPMC2402
468 280 400 14 SPMDI1403-2T 2 x SPMD1403 I I 1 x SPMC2402
552 315 450 14 SPMDI1404-2T 2 x SPMD1404 I I 1 xSPMC2402
685 355 600 I5  SPMDI401-4T 4 xSPMD1401 I3 2xSPMC2402
800 450 700 I5  SPMDI1402-4T 4 x SPMD1402 I3 2xSPMC2402
937 550 800 I5 SPMDI403-4T 4 x SPMDI1403 I3 2xSPMC2402
1104 630 950 I5 SPMDI1404-4T 4 x SPMD1404 I3 2xSPMC2402
proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:
2761 1500 2400 I5 SPMDI1404-10T 10 x SPMD1404 I 9 5xSPMC2402
@ 690V @ 575V
W)  (HP)
100 90 100 I3 SPMDI60I-IT | xSPMDI60I I | x SPMC2601
125 110 125 I3 SPMDI602-1T | xSPMDI1602 I I x SPMC2601
144 132 150 I3 SPMDI603-1T | x SPMD1603 I | x SPMC2601
168 160 150 I3 SPMDI604-1T | x SPMDI1604 I I x SPMC2601
190 185 200 14 SPMDI601-2T 2 xSPMD1601 I I 1 xSPMC2601
238 200 250 14 SPMDI1602-2T 2 x SPMD1602 I I 1 xSPMC2601
274 250 300 14 SPMDI603-2T 2 x SPMDI1603 I I 1 xSPMC2601
320 300 350 14 SPMDI604-2T 2 x SPMDI1604 I I 1 xSPMC2601
380 350 400 I5 SPMDI601-4T 4 xSPMDI60I I3 2xSPMC2601
476 450 500 I5 SPMDI1602-4T 4 x SPMD1602 I3 2xSPMC260I
548 500 600 I5 SPMDI603-4T 4 xSPMDI1603 I3 2xSPMC260I
640 630 700 I5 SPMDI1604-4T 4 x SPMD1604 I3 2xSPMC260I

Per correnti pit elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:
10 x SPMD 1604 I

1828 1800

Vedere le note a pagina 16

2000

12

1600 1550

1750

I5 SPMDI604-10T

9  5xSPMC2601

Induttanze

Uscita

| x OTL41 |
I x OTL412
I x OTL413
I x OTL414
4 x OTL401
4 x OTL402
4 x OTL403
4 x OTL404

10 x OTL404

I xOTL6I
I x OTL612
I x OTL613
I xOTL6 14
4 x OTL6O|
4 x OTL602
4 x OTL603
4 x OTL604

10 x OTL604

Ingresso

2 x INL40 | E€1
2 x INL40 | Ee1
2 x INL402t¢1
2 x INL402t¢1
2 x INL40 | E€1
2 x INL40 | Ee1
2 x INL402t¢1
2 x INL402t¢1
4% INL40 1€
4% INL40|e]
4 x INL402!¢
4 x INL402¢1

10 x INL402t€1

2 x INL60 | E€1
2 x INL60 | E€1
2 x INL602!€1
2 x INL602E€1
2 x INL60 | T
2 x INL60 | E€1
2 x INL602t¢!
2 x INL602E€1
4% INL60|1€
4 x INL60|11
4 % INL602!€]
4 x INL602

10 x INL602t¢!



Drive singoli con ingresso attivo - r

Fig 16 - SPMA

!

AZNVE Nl B

Servizio normale

Corr. Potenza tipica
max in uscita al
cont. motore
@220V @230V
A
@ (kW)  (HP)
192 55 75
3 248 75 100
© 312 9% 125
O 35001 oM s
@400V @460V
(kW)  (HP)
205 (10 150
>
S 6 132 200
N 26 132 200
290 160 250
35001 20007 3001
@ 690V @ 575V
(kW)  (HP)
3 125 110 125
o
O
S~
> 44 32 150
n
N 168 160 150
L 192 85 200

Vedere le note a pagina 16

Fig 17 - SPMA + SPMD
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igenerazione ed eliminazione delle armoniche

Fig 18 - SPMD + SPMC

!

_I'"LII'H_

Kit ingresso attivol’]

Ordinare il kit sulla base della
tensione richiesta e
del tipo di servizio

T T
vy =T | I —— |
[ s St Up =S 1
Sl Lip e
i e SR
"| ﬁ ”A } :’: ATS SOy S
i =
- 3 1
| P I =PNO
fo -t AL In - -
- -
f] =
Servizio gravoso Codice di ordinazione dei singoli componenti
Corr. Potenza tipica Codice di Moduli
max inuscitaal . ordinazione
cont. motore i drive . - .
" @220V @230V di primo livello Drive g Raddrizzatore
o
@ (kw)  (HP) b3
156 45 60 18 SPMDI221-R 2 xSPMDI22| 2 | xSPMUI40281
192 55 75 18 SPMDI222-R 2 x SPMDI1222 2 | xSPMUI4028!
250 75 100 18 SPMDI223-R 2 xSPMDI223 2 | xSPMUI40281
290 90 125 18 SPMDI224-R 2 xSPMDI224 2 | xSPMUI4028!
@400V @460V
(kw)  (HP)
16 SPMAI421-R 2 x SPMAI42] 2
180 90 150 17 SPMA/DI421-R | xSPMAI421 + | xSPMD1421 2
18 SPMDI421-R 2 xSPMDI42| 2 | xSPMCI402
210 1o 150 16 SPMAI422-R 2 x SPMA1422 2
|7 SPMA/DI422-R | x SPMAI422 + | x SPMD1422 2
210 110 150 18 SPMDI422-R 2 xSPMDI1422 2 | xSPMCI402
246 132 200 18 SPMDI423-R 2 xSPMDI1423 2 | xSPMCI402
290 160 250 18 SPMDI424-R 2 xSPMDI1424 2 | xSPMCI1402
@ 690V @ 575V
(kw)  (HP)
16  SPMAI62I-R 2 x SPMAI62] 2
100 90 100 17 SPMA/DI62I-R | x SPMAI62] + | x SPMDI1621 2
18 SPMDI621-R 2 x SPMDI621 2 | xSPMCI60I
16 SPMAI622-R 2 x SPMAI622 2
125 110 125 17 SPMA/DI1622-R | x SPMAI622 + | x SPMD1622 2
18 SPMDI622-R 2 xSPMDI1622 2 I xSPMCI60l
144 132 150 18 SPMDI623-R 2 xSPMDI623 2 | xSPMCI60I
168 160 150 18 SPMDI624-R 2 xSPMDI624 2 | xSPMCI60I

o) % .g ] 2 : g ]
£ N o £ N o
st BE Ef T
L] g % ] ] g g to
200-2 200-1
200-3 200-2
200-4 200-3
200-5 200-4
400-2 400-1
400-3 400-2
400-3 400-3
400-4 400-3
690-2 690-1 575-2 575-1
690-3 690-2 575-3 575-2
690-4 690-3 575-4 575-3
690-6 690-4 575-6 575-4

13
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Drive multipli con ingresso attivo - rigenerazione ed eliminazione delle armoniche

Fig 19 - SPMD da x4 ax 20 + SPMC

AR R
A0, GTE kGl GPUD

'] E I o

AL I 4 ! —

= = '

Bl iU ke

Palive byt FE

Servizio normale Servizio gravoso Drive Kit ingresso attivol’]
Corr. Potenza tipica ¢,y Potenza tipica Codice di Moduli Induttanze Ord!nare i] kit sulla base'della'
max inuscitaal max inuscitaal |  ordinazione ESRSions rlcslzf:it;: delitipo i
ConsS motore Enis motore ii  drive di primo . — . . SRR WONSH BoRCR BORT
@ @220V @230V @ @220V @230V livello Drive % E Raddrizzatore Uscita g g E g g g E §
(W) (HP) (W)  (HP) : ® g8 &§ g8 &§
364 110 150 296 90 125 19 SPMDI221-2R  4xSPMDI221 2 2 | xSPMUI402B! | x OTL41 | 200-7  200-6
> 471 132 200 364 110 150 19 SPMDI222-2R  4xSPMDI1222 2 2 | xSPMUI402B! | x OTL412 200-8  200-7
8 592 160 250 475 150 200 19 SPMDI223-2R  4xSPMDI223 2 2 | xSPMUI402F1 | x OTL413 200-9  200-8
N 665 200 250 551 160 200 19 SPMDI224-2R  4xSPMDI224 2 2 | xSPMUI4021 | x OTL414 200-11  200-9
Per correnti piu elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 0.
@400V @460V @400V @460V
(W) (HP) (W)  (HP)
390 225 300 342 185 300 19 SPMDI421-2R  4xSPMDI421 2 2 | xSPMCI402 | xOTL4ll 400-6  400-5
468 280 400 400 225 350 19 SPMDI422-2R  4xSPMDI422 2 2 | xSPMCI402 | xOTL412 400-7  400-6
552 315 450 468 280 400 19 SPMDI423-2R  4xSPMDI423 2 2 | xSPMCI402 | xOTL4I3 400-7  400-7
666l'" 35007 55001 552 315 450 19 SPMDI424-2R  4xSPMDI424 2 2 | xSPMCI402 | x OTL414 400-9  400-7
> 702 400 600 600 315 500 19 SPMDI422-3R  6xSPMDI422 2 4 | xSPMCI402 3 x OTL402 400-10  400-8
8 828 450 700 702 400 650 19 SPMDI423-3R  6xSPMDI423 2 4 | xSPMCI402 3 x OTL403 400-10 400-10
< 1000f" 5500 g5l 828 450 750 19 SPMDI424-3R 6xSPMDI424 2 4 | xSPMCI402 3 x OTL404 400-11 400-10
1104 630 900 937 550 800 19 SPMDI423-4R 8xSPMDI423 2 6 | xSPMCI402 4xOTL403 400-12  400-12
133307 75007 |00 1104 630 950 19 SPMDI424-4R  8xSPMDI424 2 6 | xSPMCI402 4 x OTL404 400-14 400-12
Per correnti pit elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:
333307 1900 2900M7 2761 1500 2400 19 SPMDI424-10R 20xSPMDI424 2 18 | xSPMC2402  10xOTL404 400-26 400-24
@690V @575V @690V @575V
W) (HP) kW) (HP)
238 200 250 190 185 200 19 SPMDI621-2R  4xSPMDI62l 2 2 | xSPMCI60l | xOTL6II 690-7 690-5 575-7 575-5
> 274 250 300 238 200 250 19 SPMDI622-2R  4xSPMDI622 2 2 | xSPMCI60l | xOTL6I2 690-8 690-7 575-8 575-7
o 320 300 350 274 250 300 19 SPMDI623-2R  4xSPMDI623 2 2 | xSPMCI60l | xOTL6I3 690-9 690-8 575-9 575-8
Oy 365 350 400 320 300 350 19 SPMDI624-2R  4xSPMDI624 2 2 | xSPMCI60I | xOTL614 690-11  690-9 575-11 575-9
O 41l 400 450 357 350 350 19 SPMDI622-3R 6 xSPMDI622 2 4 | xSPMCI60I 3 xOTL602 690-12 690-10 575-12 575-10
~~ 480 450 500 411 400 450 19 SPMDI623-3R  6xSPMDI623 2 4 | xSPMCI60l 3 x OTL603 690-13 690-12 575-13 575-12
> 548 500 600 480 450 500 19 SPMDI624-3R 6 xSPMDI624 2 4 | xSPMCI60I 3 xOTL604 690-14 690-13 575-14 575-13
LN 640 630 700 548 500 600 19 SPMDI623-4R  8xSPMDI623 2 6 | xSPMCI60l 4 xOTL603 690-16 690-15 575-16 575-15
E 731 700 800 640 630 700 19 SPMDI624-4R 8 xSPMDI624 2 6 | xSPMCI60I 4xOTL604 690-18 690-16 575-18 575-16

Per correnti piti elevate, rivolgersi al proprio fornitore. Il numero massimo di stadi di uscita in parallelo & 10, come nella riga seguente:
1828 1800 2000 1600 1550 1750 19 SPMDI624-10R 20xSPMDI624 2 18 | xSPMC2601  10xOTL604 690-30 690-28 575-30 575-28

Vedere le note a pagina 16

14



Dimensioni dei Moduli

,,,,,,,,,, i SPMA

S

Weight (2\9 mm) Weight ™.
7skg(165.3) 55kg(1211bs)
Modulo di Modulo di
SPMC/U controllo SM . ¢rollo SM
Master
‘ Slave
. I(LiTnT 112mm
N | (4.4in)
g 3.
e
448mm
(17.6in)
e
‘Weight:
Weight 1.5ig (3:31bs) I o
15kg@3Ibs) . (11.7im) < Te2m (3.lin)
1P20

Sicurezza Ambientale e Conformita Elettrica
® Grado di protezione IP20/Nema I,IP54 (NEMA 12) con
montaggio a retroquadro

® Temperatura ambiente da -15 a +40°C, fino a 50°C con
declassamento

® Umidita 95% massima (senza condensa) a 40°C

® Altitudine: da 0 a 3.000 m, declassamento 1% ogni 100 m
tra 1.000 e 3.000 m

® Vibrazioni: prove eseguite secondo la IEC 60068-2-34
@® Shock meccanico: prove eseguite secondo la IEC 60068-2-27
® Temperatura di immagazzinamento da -40°C a 50°C
® Immunita elettromagnetica conforme alle norme
EN 61800-3 e alla EN 61000-6-2
® Emissioni elettromagnetiche conformi alla EN 61800-3
(secondo ambiente)

® Conforme alla EN 61800-3 (secondo ambiente) con fittro
EMC integrato

.11@:\ CONTROL
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Conforme alla EN 61000-6-3 e alla EN 61000-6-4 con
filtro EMC esterno opzionale

IEC 61000-3-4 (condizioni alimentazione)

IEC 60146-1-1 (condizioni alimentazione)

IEC 61800-5-1 (Power Drive Systems)

EC 61131-21/O

EN 60529 Protezione in ingresso

EN 50178 Sicurezza elettrica (futura I[EC 62103)

Valutazione indipendente da BIA (sicurezza macchine)
secondo EN 954-1 categoria 3 (disabilitazione di sicurezza)

EN81-1 valutata da TUV
EN 61000-6-2, EN 61000-6-4 EMC
UL508C, UL840

15
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Codici di ordinazione per Unidrive SPM e configurazioni

Selezionare il modello in funzione della corrente a pieno carico del motore.

[} ]
Selezione modulo di uscita 3 Selezione del modulo di ingresso ;:
2 2
Servizio normale Servizio gravoso 0L Controllato Non controllato o s
Ingresso SO Ingresso 5
?':’:: Potenza tipica in fn""' Potenza tipica in  Drive 24\/3 cc E 24V3 cc E
cont. Uscita al motore . uscita al motore B 3 Singolo Doppio B 3
Singolo Doppio 51 5]
@220V @230V @220V @230V Codice di
® (kW) (HP) ® (kW) (HP) ordinazione ® ® ® ®
200- 192 55 75 156 45 60 SPMD1201 33 400
248 75 100 192 55 75 SPMD 1202 33 550
2‘;0:,;;\ 312 90 125 250 75 100 SPMD 1203 50 550 DR 4 400
+H-10% 350m  jom 5o 290 90 125 SPMD 1204 50 550
®) @400V @460V ®) @400V @460V
(kw)  (HP) (W)  (HP)
205 110 150 180 90 150 SPMAI401 33 315
380- 236 132 200 210 110 150 SPMA1402 33 350
480VCA 205 110 150 180 90 150 SPMD 1401 33 400
246 132 200 210 110 150 SPMD 1402 33 560
- 109 ,
+/- 10% 290 160 250 246 132 200 SPMD 1403 50 560 SPMCI1402 SPMC2402 SPMUI402  SPMU2402 3,0 400
35007 2000 3007 290 160 250 SPMD 1404 50 560
®) @575V @575V @) @575V @575V
(kw)  (HP) (kW)  (HP)
125 90 125 100 75 100 SPMAI60IP 33 200
500- 144 110 150 125 90 125 SPMAI602 33 200
575VCA 125 90 125 100 75 100 SPMDI60I™ 3,3 250
144 110 150 125 90 125  SPMD|602% 33 315
+-10% |68 10 150 144 1o 150 |SPMD|603E 50 350 SPMCI601  SPMC2601  SPMUI60I  SPMU260I 3,0 250
192 150 200 168 110 150  SPMDI604™ 50 400
) @690V @690V @) @690V @690V
(kw)  (HP) (kW)  (HP)
125 110 150 100 90 125 SPMAI601 33 200
500- 144 132 175 125 110 150 SPMA1602 33 200
690VCA 125 110 150 100 90 125 SPMD 1601 33 250
144 132 175 125 110 150 SPMD 1602 33 315
+-10% o 160 200 144 132 175 SPMD 1603 50 350 SPMCI601  SPMC2601  SPMUI60I  SPMU260I 3,0 250
192 185 250 168 160 200 SPMD 1604 5,0 400

Riferimento opzione
Modulo di controllo SM Master
Modulo di controllo SM Slave
Alimentazione 24V CC- [0A

Kit di innesto e collegamento per SPM

Codice di ordinazione
Modulo di controllo SM Master
Modulo di controllo SM Slave
8510-0000

3470-0012

Servizio normale

Servizio gravoso
(Controllo del flusso
rotorico e

in anello chiuso)

Idoneo per la maggior parte delle applicazioni, il
sovraccarico di corrente € fissato al | 10% per

165 secondi. Se la corrente nominale del motore &
inferiore a quella del drive in servizio continuo,
sono consentiti sovraccarichi maggiori.

|doneo per applicazioni dove sono richiesti
sovraccarichi elevati in coppia/corrente, il
sovraccarico di corrente & fissato al 150% per

60 secondi. Se la corrente nominale del motore &
inferiore a quella in servizio continuo del drive, sono
consentiti sovraccarichi piti elevati (200% o oftre).

SPMD1401-4T

Stadi di potenza modulari
per sistemi di azionamento
personalizzati

Tipo di modulo (a)

A - Drive ingresso CA uscita CA

D - Drive ingresso CC uscita CA

C - Ingresso raddrizzatore controllato
U - Ingresso raddrizzatore non
controllato

Tipo di modulo (b)
I - Raddrizzatore singolo
2 - Raddrizzatore doppio

Tensione nominale

Codice di primo livello
Requisito progettuale
T - 12 impulsi

S - Semplice installazione
L - Riduzione dei costi

R - Regen o ingresso attivo

Codice di primo livello - Moduli

L| multipli

M - Singolo master S - Singolo slave
2-10 - Numero di drive in parallelo

4' Taglia in corrente

Configurazione (solo SPMA e D)

2-da200a240V 4 -da380a480V
5-da500a575V 6 -da500a 690V

0 - Controllo di frenatura dinamica
2 - Senza controllo frenatura dinamical™

Note:

[17 E possibile avere la piena potenza nominale solamente montando il modulo SPMD
separatamente dal SPMC. Vale a dire quando un singolo modulo ¢ in grado di fornire
350A con un proprio flusso di ventilazione ed alla temperatura ambiente Tartien =
<35°C. Altrimenti il limite & di 335A.

[2] Lo stesso modello pud essere utilizzato a 575V o a 690 V ed ha due differenti potenze
in uscita. Per esempio: in condizioni di servizio normale, il modello SPMD 1601 & adatto
per motori con potenza di uscita di 90 kW a 575 V ed anche per motori con potenza di
uscita di | 10 kW a 690 V.

[3] Tutti i moduli SPM richiedono un'alimentazione di 24 V CC per le ventole di

raffreddamento. La corrente totale richiesta a 24V CC puo essere determinata
ricorrendo alla tabella ed in funzione dellalimentazione a 24V CC selezionata.

[4] Per le configurazioni in parallelo, il cavo necessario a collegare uno slave ad un master o
ad un altro slave viene consegnato assieme al modulo slave.

[5] Deve essere previsto un separato circuito di precarica Soft-start per il collegamento DC.
Rivolgersi al proprio fornitore.

[6] L'induttanza di ingresso pud essere incorporata nel trasformatore stella-triangolo.

[7] Per ulteriori informazioni, rivolgersi al proprio fornitore.
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Per i codici di ordinazione dei gruppi con ingresso attivo, vedere le tabelle di configurazione.

Selezione dell'induttanza di ingresso Selezione induttanza di uscita Filtro EMC esterno Resistenze di
(richiesta con ogni SPMC/U) (per configurazioni in parallelo) (per la conformita a frenatura adattel’!
Singolo Doppio Singolo Doppio norme EN61800-3) E . E}_
. £ ES
Drive € E2 B S
() () () 00 Schaffner Epcos e 835 2%
(] Codice di (] Codice di [} Codice di [} Codice di N E:, s £ o
g 8 ordinazione g 8 ordinazione g ? ordinazione g ? ordinazione E ﬁ € Re
z £ Zz E Z E Z E Codicedi  Codice di 2 g8 §°
ordinazione ordinazione 2 [5e= E
SPMD 1201 OTL401 4401-0197-00 OTL411 4401-0188-0l 2,5 6l 55
SPMD 1202 INL4OT e "' OTL402 4401-0198-00 OTL412 4401-0189-01 4200-6315  4200-6313 2,5 6l 6l
SPMD 1203 INL402  4401-0182-00 INL412  4401-0207-01 OTL403 4401-0199-00 OTL413 4401-0192-01 1,9 80 80
SPMD 1204 OTL404 4401-0200-00 OTL414 4401-0186-01 1,9 80 80
SPMAI1401 OTL401  4401-0197-00 OTL411 4401-0188-01 5 122 90
SPMAI1402 OTL402 4401-0198-00 OTL412 4401-0189-01 R 5 122 110
SPMD 1401 OTL401  4401-0197-00 OTL411 4401-0188-01 5 122 90
SPMD 1402 INL4OT e "' OTL402 4401-0198-00 OTL412 4401-0189-01 42006315 4200-6313 5 122 110
SPMD 1403 INL402  4401-0182-00 INL412  4401-0207-0 OTL403 1 4401-0199-00 OTL413 4401-0192-01 3,8 160 132
SPMD 1404 ) : ) ) OTL404 4401-0200-00 OTL414 4401-0186-01 3,8 160 160
SPMAI6012 OTL60I 1 4401-0201-00 OTL6I 1 4401-0193-00 10 126 13
SPMA 602 OTL602 4401-0202-00 OTL6I2 4401019400 | 1200-6603 " [14200-6601 10 126 113
SPMD16012 OTL60I 1 4401-0201-00 OTL6I 1 4401-0193-00 10 126 75
spMDlgopm NLEO! (4401018300 INLo1! 4401019003 o7y ) 4401020200 OTL612 4401-0194-00 4006316 42006314 10 126 9
SPMD 1603 INLG602  4401-0184-00 INL612  4401-0191-03 OTL603  4401-0203-00 OTL613  4401-0195-00 6,2 202 110
SPMD 1604121 R R OTL604 4401-0204-00 OTL614 4401-0196-00 62 202 132
SPMAI1601 OTL60I  4401-0201-00 OTL611  4401-0193-00 10 126 113
SPMAI1602 OTL602 4401-0202-00 OTL612 4401-0194-00 e 10 126 I3
SPMD 1601 OTL60I  4401-0201-00 OTL6!1  4401-0193-00 10 126 75
SPMD 1602 INL6OT e | '-¢' | OTL602 4401-0202-00 OTL612 4401-0194-00 4000-6316  4200-63 14 10 126 90
SPMD 1603 INL602  4401-0184-00 INL612  4401-0191-03 OTL603  4401-0203-00 OTL613  4401-0195-00 6,2 202 110
SPMD 1604 ) ) : ) OTL604 4401-0204-00 OTL614 4401-0196-00 6,2 202 132
Selezione fusibile CA (Semiconduttore IEC classe aR) (Al [E]E caiamms (Fer 1B cor}fm:mitéfl n.carme ENCIS00.)
Per configurazioni multidrive
Bussman Ferraz Epcos Schaffner
A) Codice di  Codice prodotto  Codice di Codice prodotto V) (A) Codicedi Codice prodotto Codice di  Codice prodotto
ordinazione produttore  ordinazione produttore ordinazione produttore ordinazione produttore
200 m 170M3015 m 6,9URD31D08A0200 600  4200-6801 B84143-B600-S20  4200-6808 FN3359-600-99
250 ol 170M3016 1 6,9URD31D08A0250 500V 1000 4200-6802 B84143-B1000-S20 4200-6809 FN3359-1000-99
315 m 170M3017 m 6,9URD31D08A03 15 1600 4200-6803 B84143-B1600-520 4200-6810 FN3359-1600-99
350 m 170M3018 7 6,9URD31D08A0350 320 4200-6804 B84143-B320-S24  4200-6811 FN3359HV-320-99
400 3533-4069 170M3019 4300-0400 6,9URD32D08A0400 €90V 400  4200-6805 B84143-B400-S24  4200-6812  FN3359HV-400-99
600  4200-6806 B84143-B600-S24  4200-6813  FN3359HV-600-99
1000  4200-6807 B84143-B1000-S24 4200-6814 FN3359HV-1000-99
Codice di ordinazi
Selezione fusibile CC (Semiconduttore IEC classe aR) Brochure correlate ocice dl ordinazione
Bussman Ferraz Unidrive SP - Brochure completa 0175-0339
(G)) Codice di  Codice prodotto  Codice di Codice prodotto
ordinazione produttore  ordinazione produttore
250 m 170M3016 M 6,9URD31D08A0250
315 M 170M3017 m 6,9URD31D08A03 15
350 m 170M3018 m 6,9URD31D08A0350
400 3533-4069 170M3019 4300-0400 6,9URD32D08A0400
560 m 170M3022 M 6,9URD31D08A0550
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